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Scarico principala -

Tappo [vello olio per—"
montaggio arizzontale

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C

Peso (versione MP165): Kg.115

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
223,44 | 343,98 | 312,62 195,02 | 300,86 | 270,48 | 166,60 | 257,74 | 228,34 | 138,18 | 214,62 | 187,18 | 109,76 | 171,50 | 145,04 | 81,34 | 127,40 | 102,90
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1500 | 26,8 (125,44 463 | 22,7 |1106,82 410 | 18,7 | 87,22 | 358 | 14,7 | 68,60 | 305 | 10,6 | 49,98 | 253 6,5 30,38 200
1300 | 29,5 |159,74| 407 25,2 [136,22] 361 20,9 (112,70] 315 16,6 | 89,18 | 268 12,2 | 65,66 | 222 79 14312 176
1100 | 30,3 [193,06] 351 | 25,9 |165,62| 311 | 21,6 [138,18| 271 17,3 110,74 232 | 13,0 | 82,32 192 8,6 |54,88| 152
900 | 29,1 226,38 295 | 25,0 [195,02] 262 | 20,9 |162,68| 228 | 16,8 [131,32| 195 | 12,7 [ 98,98 | 161 8,6 |6762| 128
700 | 25,7 (257,74 239 22,1 (221,48 212 18,6 1186,20| 185 15,0 1150,92| 158 11,5 111564 131 79 17938| 104
500 | 20,1 |282,24| 183 17,3 1243,04| 162 14,6 1204,82| 142 11,8 |165,62| 121 9,1 (127,40] 101 6,3 |89,18 80
300 | 12,8 [299,88] 127 11,1 |258,72] 113 9,3 218,54 99 76 177,38 84 58 136,221 70 4,1 95,06 56
100 4,4 (309,68] 71 3,8 267,54 63 3,2 225,401 55 2,6 |184,24| 48 2,0 142,10 40 1,4 (100,94 32
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP2250F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP2250FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP2250P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP2250PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP2250BR Motore con freno pneumatico BR510 Momento d’inerzia: 14 g.m
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

00 pressione bar
—= =|==|= === = 1 =| VELOCITA - Il motore pu¢ essere azionato [~**' | T T T T T T
0] in'modo continuo nelle aree coperte dai | | ! z z 4 5 L T a3
. grafici,_ma in determinate circostanze Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livellj minimo | ¥ ' '
1) e possil :::e estemiire b/g dotazione -3 25 e massimo _indicati. Questi dipendono dalla | 1 1 L
. B operativa. Contattare la fabbrica | pressione di_ingresso. Quando si progetta per | 1 ' L
| P, | 41| applicazioni in cui il requisito di coppia di awio | 1 L
=0 | pil
s | - .-i.-l.-------.--._m minimo ¢é uguale alla coppia di corsa (come ad | s i i
’ iz|] esempio sui montacarichi), il motore deve essere | o] - — W' & =l a5p
] =y éhAQ T - azionato_all'interno dellarea ambreggmm pia |y /, i
P N O s S0 [ s A (N O N P o scura. Cid garantird che il motore abbia sempre
w0 --._______ ] iy una coppia di avviamento adeguata. A H -
& 10 -.._‘_h‘\ g B & 18 I I I T ' '
= _______‘_":-\._‘_:__\?“k‘_\“_ .- |- |- e E "T‘sn ' | ' v [ £
S uel 1| [~ e Fon =2 = T T T T T T 2
= ] s “'-ﬂ,_‘_%“‘ [~ - < ;“n_ - A== ——1———E§>4—-—p? = —|——nm1S
< ' | ' ' ' V[
a e 70| <& & 1 I R L il I 2
] [t I~ o Iy 0 "é‘\ D T T S
S e e e e I L i S M e BT Sl | &> -l I N
50 -
— - - L L L L L
i | ‘ou....‘__““*-.,é;‘:\_‘ o LR e == — .
Lol il il e e Bl h"‘*-—:_::ﬂ"‘%:;"‘!&&'“ 0 ' I ' I s
b [ [ ' ' ' 1 L
40
A= == === = - O R S S R R e 40 |
= 1 1 1 1
20 | 20 //p/f ] 1 1 s
B 0 ] ] ] ] ]
O 100 I00 MM 400 000 GOO 7O BOO S00 1000 |10 1200 1300 1400 1300 10 20 JIJ 40 50 &0 T B0 ap 10 1D 120
VELOCITA giri al minuto PRESSIONE P.S.1.
POTENZA - VELOCITA CONSUMI - VELOCITA
] P . T J
i /' e & 1 i S0
TF=FT9--F-1- S e e B R S
6 V N E E 1 1 1 1 71T ““““‘%“‘5“
B I - =2
2 = - ; F==—d-d-d -+ =% =-F=F-F g == e BT
oo ] P SN -2 e //'I,/ o
—.------..,r’,/: g O I N N (s - T N F - —d-J-d-1- ___;/ (.65”._35 S
= £t —_ £ Q
3 6] LA 1A e s £ L oy 2
: ) gosii (¢ ST
S P S 4 B3 S
] [ L T ] - N s F--4-d-1-1- 2l g S
E | 7/,/ 1 | L8 105 : l//'/,(/ﬁg 0
S 2] A 4 L = < = g
g AT T Tl LS % wp 1 el §
[ S [ a [ r,ﬁl N
] 1 e e e I [ S who AT Ll e g
- =|-, - S LT =
L - PEAK POWER ¢ sviluppato a 1100 r.p.m. ed é =) | =1 = //s'( seacaloolaolo Tl e Do gl
2 desiderabile che le condizioni di funzionamento 154
] continuo del motore siano il pidi vicino possibile 2
2 a questo, dnulthe cio garantisce prestazioni e Q oo
7 consumo d‘aria ammal O
0o B0 W00 4% 500 m')n o 000 600 lnnunonm'ooua'uuu'onw'oo 1060 200 300 400 503 S50 700 B35 50 1000 110512001303 1451500
VELOCITA giri al minuto VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
l:i:?'g:‘::: kw hp Giri/1" Coppia isprnte Riduttore | Adattatore Motore .
Nm Nm riduttore
5.24 16 22.5 210 734 807 85 18 218
25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348
50.74 16 22.5 22 7104 7814 305 18 438
92.06 16 22,5 12 12888 14177 635 18 768

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI




MOTORIDUTTORE CON BASE
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3.42-12.68:1 | 225 | 132|310 ] 250 [159.5| 365|340 | 469 |1131]125(100| 410 | 22 [ 50 (120 60 | 18 | 64 218
14.06-21.41:1| 250 150 | 370 1 290 | 185 | 440 | 400 | 507 |1092| 145|110 462 | 26 [ 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1| 315 | 220|410 | 340 | 260 [ 490 | 450 | 578 [1199] 216 |180| 510 | 33 | 60 [ 210 [100] 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 | 215|500 | 380 | 260 [ 590 | 530 | 660 |[1305] 216|180 580 | 39 | 65 (210 [100] 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 | 225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 |[1373] 216|180 630 | 39 [100( 210 [120] 32 | 127 768
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Rapporto A B C D E ) K M N w X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348
23.04-35.09:1| 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608
69.41-92.06:1| 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768
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MP225

0-HP 26,8 KW 19,7

Piastra di collegamento

filettata 1.1/2"BSP

(rimuovere per installare

il comando a bordo)

302 68

~Ling

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.115

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
223,44 | 343,98 | 312,62 195,02 | 300,86 | 270,48 | 166,60 | 257,74 | 228,34 | 138,18 | 214,62 | 187,18 | 109,76 | 171,50 | 145,04 | 81,34 | 127,40 | 102,90
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S|183| 5| & |S8| £E| & |88| 5| 2|88 5| & |ss8| 5| & |88 &
o o o o o o o o o o o o
1500 | 26,8 (125,44 463 | 22,7 |1106,82 410 | 18,7 | 87,22 | 358 | 14,7 | 68,60 | 305 | 10,6 | 49,98 | 253 6,5 30,38 200
1300 | 29,5 |159,74| 407 25,2 [136,22] 361 20,9 (112,70] 315 16,6 | 89,18 | 268 12,2 | 65,66 | 222 79 14312 176
1100 | 30,3 [193,06] 351 | 25,9 |165,62| 311 | 21,6 [138,18| 271 17,3 110,74 232 | 13,0 | 82,32 192 8,6 |54,88| 152
900 | 29,1 226,38 295 | 25,0 [195,02] 262 | 20,9 |162,68| 228 | 16,8 [131,32| 195 | 12,7 [ 98,98 | 161 8,6 |6762| 128
700 | 25,7 (257,74 239 22,1 (221,48 212 18,6 1186,20| 185 15,0 1150,92| 158 11,5 111564 131 79 17938| 104
500 | 20,1 |282,24| 183 17,3 1243,04| 162 14,6 1204,82| 142 11,8 |165,62| 121 9,1 (127,40] 101 6,3 |89,18 80
300 | 12,8 [299,88] 127 11,1 |258,72] 113 9,3 218,54 99 76 177,38 84 58 136,221 70 4,1 95,06 56
100 4,4 (309,68] 71 3,8 267,54 63 3,2 225,401 55 2,6 |184,24| 48 2,0 142,10 40 1,4 (100,94 32
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP2250F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP2250FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP2250P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP2250PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP2250BR Motore con freno pneumatico BR510 Momento d’inerzia: 14 g.m
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COPPIA - VELOCITA

COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar
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: grafici,_ma in determinate circostanze Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livellj minimo | * ' '
e possibile estendere la dotazione 320 26 e massimo _indicati. Questi dipendono dalla 1 1 4
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TECNOLOGIE

SPECIALI

APPLICATE

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Rapporto
riduttore

Condizioni alla massima potenza

Coppia min.

kw

hp

Giri/1"

Coppia

di spunto

Peso Kg

Nm

Nm

Riduttore

Adattatore
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riduttore
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Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI




MOTORIDUTTORE CON BASE
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3.42-12.68:1 | 225 | 132310250 [159.5] 365 [ 340 | 469 [1131] 125 [100| 410 | 22 [ 50 [120 | 60 | 18 | 64 218
14.06-21.41:1| 250 150 | 370 1 290 | 185 | 440 | 400 | 507 |1092| 145|110 462 | 26 [ 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1| 315 | 220|410 | 340 | 260 [ 490 | 450 | 578 [1199] 216 |180| 510 | 33 | 60 [ 210 [100] 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 | 215|500 | 380 | 260 [ 590 | 530 | 660 |[1305] 216|180 580 | 39 | 65 (210 [100] 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 | 225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 |[1373] 216|180 630 | 39 [100( 210 [120] 32 | 127 768
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
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Rapporto A B C D E ) K M N w X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 | 350 | 175 | 22 | 400 | 1103 | 140 | 110 5 140 | 70 20 | 745 348
23.04-35.09:1| 450 | 350 | 175 | 22 | 400 | 1170 | 170 | 140 5 210 | 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 | 450 | 175 | 31 500 | 1305 | 210 | 180 5 210 | 100 | 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 550 | 450 | 18 31 500 | 1392 | 210 | 180 5 210 | 120 | 32 | 127 768
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MP225

0-HP 26,8 KW 19,7

Piastra di collegamento

filettata 1.1/2"BSP

(rimuovere per installare

il comando a bordo)

302 68

~Ling

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.115

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
223,44 | 343,98 | 312,62 195,02 | 300,86 | 270,48 | 166,60 | 257,74 | 228,34 | 138,18 | 214,62 | 187,18 | 109,76 | 171,50 | 145,04 | 81,34 | 127,40 | 102,90
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S|183| 5| & |S8| £E| & |88| 5| 2|88 5| & |ss8| 5| & |88 &
o o o o o o o o o o o o
1500 | 26,8 (125,44 463 | 22,7 |1106,82 410 | 18,7 | 87,22 | 358 | 14,7 | 68,60 | 305 | 10,6 | 49,98 | 253 6,5 30,38 200
1300 | 29,5 |159,74| 407 25,2 [136,22] 361 20,9 (112,70] 315 16,6 | 89,18 | 268 12,2 | 65,66 | 222 79 14312 176
1100 | 30,3 [193,06] 351 | 25,9 |165,62| 311 | 21,6 [138,18| 271 17,3 110,74 232 | 13,0 | 82,32 192 8,6 |54,88| 152
900 | 29,1 226,38 295 | 25,0 [195,02] 262 | 20,9 |162,68| 228 | 16,8 [131,32| 195 | 12,7 [ 98,98 | 161 8,6 |6762| 128
700 | 25,7 (257,74 239 22,1 (221,48 212 18,6 1186,20| 185 15,0 1150,92| 158 11,5 111564 131 79 17938| 104
500 | 20,1 |282,24| 183 17,3 1243,04| 162 14,6 1204,82| 142 11,8 |165,62| 121 9,1 (127,40] 101 6,3 |89,18 80
300 | 12,8 [299,88] 127 11,1 |258,72] 113 9,3 218,54 99 76 177,38 84 58 136,221 70 4,1 95,06 56
100 4,4 (309,68] 71 3,8 267,54 63 3,2 225,401 55 2,6 |184,24| 48 2,0 142,10 40 1,4 (100,94 32
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP2250F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP2250FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP2250P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP2250PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP2250BR Motore con freno pneumatico BR510 Momento d’inerzia: 14 g.m
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COPPIA - VELOCITA

COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar
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220 I~ 24 applicazioni in cui il requisito di coppia di awio | L 1
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TECNOLOGIE

SPECIALI

APPLICATE

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Rapporto
riduttore

Condizioni alla massima potenza

Coppia min.

kw

hp

Giri/1"

Coppia

di spunto

Peso Kg

Nm

Nm

Riduttore

Adattatore

Motore &
riduttore

5.24

16

225

210

734

807

85

18

218

25.05

16

225

44

3507

3858

215

18

348

50.74

16

225

22

7104

7814

305

18

438

92.06

16

22.5

12

12888

14177

635

18

768

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI




MOTORIDUTTORE CON BASE

J
W
== 1 —| fe—1y
| LMJ X
\ )
' V4
1 L
) L
H=—R C || E
) F 1 8
Rapporto A B C D E F G H ) L M P R T W X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 | 225 | 132310250 [159.5] 365 [ 340 | 469 [1131] 125 [100| 410 | 22 [ 50 [120 | 60 | 18 | 64 218
14.06-21.41:1| 250 150 | 370 1 290 | 185 | 440 | 400 | 507 |1092| 145|110 462 | 26 [ 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1| 315 | 220|410 | 340 | 260 [ 490 | 450 | 578 [1199] 216 |180| 510 | 33 | 60 [ 210 [100] 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 | 215|500 | 380 | 260 [ 590 | 530 | 660 |[1305] 216|180 580 | 39 | 65 (210 [100] 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 | 225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 |[1373] 216|180 630 | 39 [100( 210 [120] 32 | 127 768
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J
E
; Y
/h 9 z
A 9 ,
: 1 W2
. — N\
<]
Rapporto A B C D E ) K M N w X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 | 350 | 175 | 22 | 400 | 1103 | 140 | 110 5 140 | 70 20 | 745 348
23.04-35.09:1| 450 | 350 | 175 | 22 | 400 | 1170 | 170 | 140 5 210 | 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 | 450 | 175 | 31 500 | 1305 | 210 | 180 5 210 | 100 | 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 550 | 450 | 18 31 500 | 1392 | 210 | 180 5 210 | 120 | 32 | 127 768
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TECNOLOGIE

SPECIALI

APPLICATE

MP3000 - HP 24,9 KW 18,3

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C

Peso (versione MP165): Kg.125

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia
Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
161,70 246,96 235,20 135,24 205,80 192,08 104,86 161,70 147,98 77,42 117,60 104,86
£ g £ g £ g £ g
. I g2 L T g2 L T 52 < T 52 <
= o = © ) © 2 ] = N 2 © 2 N : = 2
oT e 8 N £ c 8N £ c 8N £ c 8N £
ki ] [ E [} Q< 5 [} o < E [} o < E
g (L = o ﬁ w - o 3 w - o 3 w =1 o 3 w
& | 88| 5 | € | S| § | & |S&| & | € |SE| §
o o o o o (8] a o
2000 24,9 87,22 510 19,5 68,60 430 14,1 49,00 350 8,7 30,38 270
1800 27,9 108,78 467 21,9 85,26 393 16,0 62,72 320 10,1 39,20 247
1600 29,3 128,38 423 23,2 101,92 357 17,1 74,48 290 10,9 48,02 223
1400 29,5 147,98 380 23,5 117,60 320 17,4 87,22 260 11,3 56,84 200
1200 28,3 165,62 337 22,8 133,28 283 17,4 101,92 230 11,9 69,58 176
1000 25,7 180,32 293 20,8 146,02 246 16,0 112,70 199 11,2 78,40 153
800 22,1 194,04 250 18,1 158,76 210 14,0 122,50 169 9,9 87,22 129
600 17,8 208,74 206 14,6 170,52 173 11,3 132,30 139 8,0 94,08 106
400 12,4 217,56 163 10,2 178,36 136 7.9 139,16 109 5,7 99,96 82
200 6.5 226,38 120 53 185,22 99 41 144,06 79 2,9 102,90 59
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP3000F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP3000FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP3000P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP3000PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP3000BR Motore con freno pneumatico BR610 Momento d’inerzia: 14 g.m
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(rimuavare per installare ‘\\
il comando a bordo)
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MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI E
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COPPIA - VELOCITA

0
VELOCITA - Il motore puo essere azionato
in' modo continuo nelle aree coperte dai
) Rl = = = o = = { grofic, ma in circostanze fzan
“‘-"‘h & possibile estendere la dotazione
| - |- T - - | operativa Contattare i jobbrica
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] ~ _ | = | continuo del motore siano il piis vicino possibile a
2 questo, poiché cio garantisce prestazioni e consumo
] | daria ottimali.
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VELOCITA giri al minuto

COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

[ 1 2

-} Fy E) 5

a8

Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo
e massimo _ indicati.
pressione di_ingresso. Quando si progetta per
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio

minimo é uguale

esempio sui montacarichi), il motore deve essere
azionato _alinterno. dellarea. ombreggiata pii
scura. Cio garantird che il motore ab

L}
Questi_dipendono_dalla fa | —

1

'

alla coppia di corsa (come ad f4 ] —

ia sempre

COPPIA Nm

3| Una coppia di awiamento adeguata.
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CONSUMI - VELOCITA

g

g 5

N

N

=

DERRY:
y
AN

A

N

ANURRY
e

litri / sec di aria libera

CONSUMO D’ARIA cuft / min aria libera

2

g

200 400

VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

T T T
BA0  E00 1000 1200 1400 A6

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
l:i?’?“::‘::: kw hp Giri/1’ Coppia i spante Riduttore | Adattatore Motore e
Nm Nm riduttore
5.24 16 225 210 734 807 85 18 218
25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348
50.74 16 225 22 7104 7814 305 18 438
92.06 16 225 12 12888 14177 635 18 768

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE

J - P .
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|
'...R C o E L
=t F - B -

Rapporto A B C D E F G H J L M P R T|W([X]|Y Z | PESO Kg.
3.42-12.68:1 | 225 | 132|310 | 250 [159.5( 365 | 340 [ 469 (1131 125 [100| 410 | 22 [ 50 [ 120 ]| 60 | 18 [ 64 218
14.06-21.41:1| 250 | 150 | 370|290 | 185 | 440 | 400 | 507 [1092]| 145 [110| 462 | 26 | 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1| 315 | 220 | 410 | 340 | 260 [ 490 | 450 | 578 (1199 216 (180] 510 [ 33 [ 60 | 210 | 100 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 | 215|500 | 380 | 260 [ 590|530 660 ([1305( 216 (180] 580 [ 39 [ 65 | 210|100 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 | 225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 (1373|216 (180] 630 [ 39 [100| 210|120 32 | 127 768

MOTORIDUTTORE FLANGIATO

- J
a 5 e
N -+
i — -~
~ — M X I
g : B A 7
9 |
g ] | L
® K
Rapporto A B (o D E J K M N W X Y V4 PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348
23.04-35.09:1| 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608
69.41-92.06:1| 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MP3000 - HP 24,9 KW 18,3

322

Piastra di collegamento

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia
Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
161,70 246,96 235,20 135,24 205,80 192,08 104,86 161,70 147,98 77,42 117,60 104,86
£ g £ g £ g £ g
. I g2 L T g2 L T 52 < T 52 <
RS N > s e N > s e N > s e R s e
o'T c g N £ c SN £ c SN £ c SN £
k= [} < E [} Q< 5 [} o < E [} o < E
g (L = o ﬁ w - o 3 w - o 3 w =1 o 3 w
& | 88| 5 | € | S| § | & |S&| & | € |SE| §
o o o o o (8] a o
2000 24,9 87,22 510 19,5 68,60 430 14,1 49,00 350 8,7 30,38 270
1800 27,9 108,78 467 21,9 85,26 393 16,0 62,72 320 10,1 39,20 247
1600 29,3 128,38 423 23,2 101,92 357 171 74,48 290 10,9 48,02 223
1400 29,5 147,98 380 23,5 117,60 320 17,4 87,22 260 11,3 56,84 200
1200 28,3 165,62 337 22,8 133,28 283 17,4 101,92 230 11,9 69,58 176
1000 25,7 180,32 293 20,8 146,02 246 16,0 112,70 199 11,2 78,40 153
800 22,1 194,04 250 18,1 158,76 210 14,0 122,50 169 9,9 87,22 129
600 17,8 208,74 206 14,6 170,52 173 11,3 132,30 139 8,0 94,08 106
400 12,4 217,56 163 10,2 178,36 136 7.9 139,16 109 5,7 99,96 82
200 6,5 226,38 120 53 185,22 99 4,1 144,06 79 2,9 102,90 59
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP3000F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP3000FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP3000P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP3000PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP3000BR Motore con freno pneumatico BR610 Momento d’inerzia: 14 g.m

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.125
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COPPIA - VELOCITA COPPIA AVWIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar
VELOCITA - Il motore pud essere azionato T T r r r T T al
1 in modo continuo nelle aree coperte dai 280 1 2 3 4 5 6 8
grafici, me, in te citcostanze 1240 Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo | ¥ v
J ™~ & Lossibile estendere la . Jotazione e massimo _indicati. Questi dipendono dalla p1 4 — —|L — | 3
- - |- > - - | operativa. Contattare la fabbrica pressione i ingresso. Quando si progetta per |1
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio |1 f
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] | daria ottimali.
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MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare

TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza

Rapporto

\ Coppia
riduttore kw hp Giri/1’ i

Coppia min.
di spunto

Peso Kg

Nm

Nm

Riduttore

Adattatore

Motore &
riduttore

5.24 16 225 210 734

807

85

18

218

25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348
50.74 16 22.5 22 7104 7814 305 18 438
92.06 16 22.5 12 12888 14177 635 18 768

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE
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Rapporto A B C D E F G H J L M P R T|IW|[X]Y Z | PESO Kg.
3.42-12.68:1 225 | 1321310 | 250 |159.5| 365 | 340 [ 469 ([1131]125]100| 410 | 22 [ 50 | 120 [ 60 | 18 | 64 218
14.06-21.41:1| 250 | 150 | 370 [ 290 | 185 | 440 | 400 | 507 [1092| 145 1110| 462 | 26 | 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1( 315 (220|410 | 340 260 [ 490 | 450 | 578 |1199| 216 |180| 510 [ 33 | 60 [ 210 |100| 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 (215|500 | 380 | 260 [ 590|530 | 660 |1305( 216180 580 [ 39 | 65 [ 210 |100| 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 (225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 |1373| 216|180 630 [ 39 |100| 210 |120| 32 | 127 768
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
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Rapporto A B C D E J K M N W X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348
23.04-35.09:1| 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608
69.41-92.06:1| 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MP3000 - HP 24,9 KW 18,3

322

Piastra di collegamento

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia Coppia
Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia Min. Max. Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm spunto spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
161,70 246,96 235,20 135,24 205,80 192,08 104,86 161,70 147,98 77,42 117,60 104,86
£ g £ g £ g £ g
. I g2 L T g2 L T 52 < T 52 <
RS N > s e N > s e N > s e R s e
o'T c g N £ c SN £ c SN £ c SN £
k= [} < E [} Q< 5 [} o < E [} o < E
g (L = o ﬁ w - o 3 w - o 3 w =1 o 3 w
& | 88| 5 | € | S| § | & |S&| & | € |SE| §
o o o o o (8] a o
2000 24,9 87,22 510 19,5 68,60 430 14,1 49,00 350 8,7 30,38 270
1800 27,9 108,78 467 21,9 85,26 393 16,0 62,72 320 10,1 39,20 247
1600 29,3 128,38 423 23,2 101,92 357 171 74,48 290 10,9 48,02 223
1400 29,5 147,98 380 23,5 117,60 320 17,4 87,22 260 11,3 56,84 200
1200 28,3 165,62 337 22,8 133,28 283 17,4 101,92 230 11,9 69,58 176
1000 25,7 180,32 293 20,8 146,02 246 16,0 112,70 199 11,2 78,40 153
800 22,1 194,04 250 18,1 158,76 210 14,0 122,50 169 9,9 87,22 129
600 17,8 208,74 206 14,6 170,52 173 11,3 132,30 139 8,0 94,08 106
400 12,4 217,56 163 10,2 178,36 136 7.9 139,16 109 5,7 99,96 82
200 6,5 226,38 120 53 185,22 99 4,1 144,06 79 2,9 102,90 59
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP3000F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP3000FV flangiato con comando Orizzontale 1,1 | Verticale 2,1 I.
MP3000P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP3000PV su base con comando Carico radiale: 6500 N max.
MP3000BR Motore con freno pneumatico BR610 Momento d’inerzia: 14 g.m

Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.125
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COPPIA - VELOCITA COPPIA AVWIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar
VELOCITA - Il motore pud essere azionato T T r r r T T al
1 in modo continuo nelle aree coperte dai 280 1 2 3 4 5 6 8
grafici, me, in te citcostanze 1240 Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo | ¥ v
J ™~ & Lossibile estendere la . Jotazione e massimo _indicati. Questi dipendono dalla p1 4 — —|L — | 3
- - |- > - - | operativa. Contattare la fabbrica pressione i ingresso. Quando si progetta per |1
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio |1 f
FoT e 0 L - F--F- - - - Fao 0 o & Uguale alla coppia di corea (come ad 1 === 7f o)
mate Sy esempio sui montacarichi), il motore deve essere ||
azionato, allinterno dellarea ombreggiata piu || 5
s e e % -1 -1 200 | Scura. Cio garantira che il motore abbia sempre )
1 e @ una coppia di awiamento adeguata. ] H
20 Te0 5 ! VA i
o o
= D R \ g o I SiiEsinE=r] £
PP O B Ay S s S EEE ; T S
= — A = - - o 4200
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VELOCITA giri al minuto PRESSIONE P.S.1.
POTENZA - VELOCITA CONSUMI - VELOCITA
32
[ R [ __ll.___’_-:fr\___._
] / _20 51
] Y ==
» SA N 2
- -q--1-- y e E G k)
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ST~ = PEAK POWER ¢ sviluppato a 1500 rp.m. ed & = 200 2
P i ile che le condizioni di funzionamento o
] 7~ | | continuo del motore siano il pi vicino possibile a S |- Sl e el | 50
2 questo, poiché cid garantisce prestazioni e consumo 100
] | daria ottimali.
T T T T T T T T T T T T
200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
VELOCITA giri al minuto VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare

TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza

Rapporto

\ Coppia
riduttore kw hp Giri/1’ i

Coppia min.
di spunto

Peso Kg

Nm

Nm

Riduttore

Adattatore

Motore &
riduttore

5.24 16 225 210 734

807

85

18

218

25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348
50.74 16 22.5 22 7104 7814 305 18 438
92.06 16 22.5 12 12888 14177 635 18 768

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.




SA

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE

J ~ P
— e % | |—y
: Em . M - X -
Y !
O ) :
0 T
= | L
] ‘L - > A
= 1] I 1
1 <
<R
- F ole B G
Rapporto A B C D E F G H J L M P R T|IW|[X]Y Z | PESO Kg.
3.42-12.68:1 225 | 1321310 | 250 |159.5| 365 | 340 [ 469 ([1131]125]100| 410 | 22 [ 50 | 120 [ 60 | 18 | 64 218
14.06-21.41:1| 250 | 150 | 370 [ 290 | 185 | 440 | 400 | 507 [1092| 145 1110| 462 | 26 | 55 | 140 | 70 | 20 | 74.5 348
23.04-35.09:1( 315 (220|410 | 340 260 [ 490 | 450 | 578 |1199| 216 |180| 510 [ 33 | 60 [ 210 |100| 28 | 106 438
39.45-63.08:1| 355 (215|500 | 380 | 260 [ 590|530 | 660 |1305( 216180 580 [ 39 | 65 [ 210 |100| 28 | 106 608
69.41-92.06:1| 425 (225|580 | 500 | 270 [ 670 | 630 | 758 |1373| 216|180 630 [ 39 |100| 210 |120| 32 | 127 768
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
| - J -
D —te
’_'ﬂ'lr . - |—
e x Y
T M | X T
] z
: B A '
O
— r
®
-t K L
Rapporto A B C D E J K M N W X Y z PESO Kg.
3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218
14.06-21.41:1| 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348
23.04-35.09:1| 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438
39.45-63.08:1| 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608
69.41-92.06:1| 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768
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TECNOLOGIE

SPECIALI

APPLICATE

ISA=—=

MP400 - HP 4,43 KW 2,9

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia| Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
26,46 | 49,98 | 36,26 | 23,52 | 43,12 | 31,36 | 19,60 | 37,24 | 26,46 | 15,68 | 30,38 | 21,56 | 12,74 | 23,52 | 16,66 | 8,82 | 17,64 | 10,78
[¥] [¥] [¥] %] %] [¥]
o x E g o x E o o x E g o x £ 2 o x E 2 o x £ b3
"o T s 2 = T Sz = T Sz = I Sz = = 8z = T S22 =
SS| 8 20l e 3 e N e N 2e| @ N s| N 5| @
OE|l £ | 2N € c [2N € c 2N € c 2N € c | 2N € c | 2N £
o o 3 o o 3 [} o 3 [} o > [} o 3 o o 3
g O - o 3 ©n b= [-% 3 ©n b= [-% 3 ©n = Q. 3 ©n = Q. 8 7] - Qo 3 ©n
S|8s| | 2 |s8| £ | & |s8| §| & |5| 5| &8 |s5| £ 8|88 ¢
o (8} o (8} o o o () o () o (8}
2400 | 4,7 [13,72] 110 40 11,76 96 3,2 | 980 83 2,5 | 6,86 69 1,7 | 490 56 1,0 | 294 42
2200| 49 |[1568] 102 41 112,74 90 34 110,78 77 2,6 | 882 64 19 | 588 52 1.1 3,92 39
2000| 50 |17,64| 95 4,2 114,70 83 35 |11,76 | 71 2,7 | 980 59 2,0 | 6,86 47 1,2 | 392 36
1800| 50 |1960( 87 42 11666| 76 35 [13,72] 65 28 110,78 | 54 20 | 7,84 | 43 13 | 490 33
1600| 49 |21,56| 79 41 (18,62 69 34 (1470 59 2,7 (11,76 49 2,0 | 882 39 13 | 588 29
1400 | 4,6 |2352( 71 4,0 (19,60 62 33 [16,66] 53 2,6 (12,74 44 1,9 | 9,80 35 13 | 588 26
1200| 4,3 | 2548 64 3,7 121,56 56 31 (17,64 47 2,4 (1470 39 1,8 [10,78 31 1,2 | 6,86 23
1000 | 39 |27,44| 56 3,3 |2352] 49 2,8 11960 41 2,2 (1568 34 1.7 (11,76 27 1.1 7,84 | 20
800 | 33 [2940| 48 2,8 124,50 42 24 12058]| 36 19 1666 29 1.4 (12,74 23 1,0 | 882 17
600 | 2,6 (3038| 40 23 |2646| 35 19 12254 30 15 117,64 24 1.1 (13,721 19 08 | 882 14
400 | 1,9 (3234] 33 1,6 2842 28 13 2352 24 1,1 11862 19 08 14,70 15 0,6 | 9,80 10
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1" in servizio continuo
MP400F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP400FV flangiato con comando Orizzontale 330 ml Verticale 450 ml.
MP400P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP400PV su base con comando Carico radiale: 890 N max.
MP400BR Motore con freno pneumatico BR210 Momento d'inerzia: 0,56 g.m
Temperatura d'esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.26
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COPPIA - VELOCITA

COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

=
VELOCITA - Il motore pub essere azionato T T T T T T T T
in modo continuo nelle aree coperte dai | 1 2 4 a & & T a
5 P N ' ' '
P ] G sstote estendore 1y “dotasione #] Le COPPIE DI PARTENZA variano tra  livelli minimo | T -
operativa. Contattare la fabbrica e massimo _indicati. Questi dipendono dalla 2 e
B e N pressione di_ingresso. Quando si progetta per | 1 = =] 1
B Sl applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio
— P, | -an 3} minimo é uguale alla coppia di corsa (come ad [ - e BP9
= ] 1 [ esempio sui montacarichi, il motore deve essere | = £ = = F =4
Lo ool =9 =d=-F-=t-=--t-1 azionato_allinterno delrea ombreggiata piu /r h l
\'[Q | scura. Cio garantira che il motore abbia sempre i L Y
. 2 - 219 una coppia di awlamentn adeglla = J T | e A
5 Lo =7 5 T i i l
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L] = ] L4
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. 2o 1= peax power & svlluppato a 1800 r.p.m. > 0
10 ed é che le condizioni di ©
o funzionamento ¢ontintio del motore sian
k= = | = 4 o il pi vicino possibile a questo, poiché cio ™7 e il g e e Sl s | e IR
garantisce prestazioni e consumo d‘aria
ottimali.
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VELOCITA giri al minuto VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
l:i:ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore N_Iotore =
Nm Nm riduttore
5.15 3 4 369 77 93 30 10 66
25.55 3 4 74 383 460 47 10 83
49.42 3 4 38 741 890 79 10 115
74.88 3 4 25 1123 1348 79 10 115
105.08 3 4 18 1576 1891 129 10 165
126.90 3 4 15 1904 2284 129 10 165
148.99 3 4 13 2235 2682 194 10 230
171.62 3 4 1 2574 3089 194 10 230
201.22 3 4 9 3018 3622 194 10 230
254.70 3 4 7 3821 4585 312 10 348

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

—




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE

-—Lg_ W
) \T:i ] H | ] M X 4
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Rapporto A B C D E F G H J L M P R T w X Y Z PESO Kg.

4.28-20.95:1 | 115+10 | 75 [ 165 135| 90 | 200 | 195|250 | 607 | 63 | 50 | 250 [ 13.5] 25| 60 | 30| 8 33 65.5
21.76-34.49:1 140 96 | 205|170 | 115]245|265]290| 657 | 84 | 70 | 263 | 175 30| 80 [ 40 | 12 43 82.5
41.19-74.88:1 180 1151260 | 215 | 140 | 310 | 290 | 364 | 764 | 104 | 80 | 332 | 175 45| 100 [ 50 | 14 [ 53.5 115
82.14-126.9:1 225 1321310 | 250 [ 160 | 365 | 340 | 445 810 | 125|100 | 410 | 22 [ 50 | 120 | 60 [ 18 | 64 165

MOTORIDUTTORE FLANGIATO

= J =
D —
N -
i
=7
= z
—
8 @ ] B VMV X ‘
(-
: e— [
] D | )
e B :| B
® %
/ ¥
-l K -
Rapporto A B C D E J K M N W X Y V4 PESO Kg.

4.28-20.95:1 250 180 13.5 15 215 607 60 50 4 60 30 8 33 65.5
21.76-34.49:1| 350 250 17.5 16 300 658 80 70 4 80 40 12 43 82.5
41.19-74.88:1| 350 250 17.5 18 300 743 100 80 5 100 50 14 53.5 114.5
82.14-126.9:1| 350 250 17.5 18 300 803 120 100 5 100 60 18 64 164.5
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SA

MP400 - HP 4,43 KW 2,9

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia| Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
26,46 | 49,98 | 36,26 | 23,52 | 43,12 | 31,36 | 19,60 | 37,24 | 26,46 | 15,68 | 30,38 | 21,56 | 12,74 | 23,52 | 16,66 | 8,82 | 17,64 | 10,78
[¥] [¥] [¥] %] %] [¥]
o x E g o x E o o x E g o x £ 2 o x E 2 o x £ b3
"o T s 2 = T Sz = T Sz = I Sz = = 8z = T S22 =
SS| 8 20l e 3 e N e N 2e| @ N s| N 5| @
o= c .S N € c .5 N € c . N € c . N € c . N £ c .S N €
o o 3 o o 3 [} o 3 [} o > [} o 3 o o 3
(A - o v ©n b= o @ ©n b= [ ] ©n = [ay ] ©n = o9 7] - o v ©n
= e|18e| s | 2|88l s | 8 |88| s | & |85| s| &8s | & |85 ¢
[-% 8 [-% 8 [-% 8 a 8 [-% 8 o 8
2400 | 4,7 [13,72] 110 40 11,76 96 3,2 | 980 83 2,5 | 6,86 69 1,7 | 490 56 1,0 | 294 42
2200| 49 |[1568] 102 41 112,74 90 34 110,78 77 2,6 | 882 64 19 | 588 52 1.1 3,92 39
2000| 50 |17,64| 95 4,2 114,70 83 35 |11,76 | 71 2,7 | 980 59 2,0 | 6,86 47 1,2 | 392 36
1800| 50 |1960( 87 42 11666| 76 35 [13,72] 65 28 110,78 | 54 20 | 7,84 | 43 13 | 490 33
1600| 49 |21,56| 79 41 (18,62 69 34 (1470 59 2,7 (11,76 49 2,0 | 882 39 13 | 588 29
1400 | 4,6 |2352( 71 4,0 (19,60 62 33 [16,66] 53 2,6 (12,74 44 1,9 | 9,80 35 13 | 588 26
1200| 4,3 | 2548 64 3,7 121,56 56 31 (17,64 47 2,4 (1470 39 1,8 [10,78 31 1,2 | 6,86 23
1000 | 39 |27,44| 56 3,3 |2352] 49 2,8 11960 41 2,2 (1568 34 1.7 (11,76 27 1.1 7,84 | 20
800 | 33 [2940| 48 2,8 124,50 42 24 12058]| 36 19 1666 29 1.4 (12,74 23 1,0 | 882 17
600 | 2,6 (3038| 40 23 |2646| 35 19 12254 30 15 117,64 24 1.1 (13,721 19 08 | 882 14
400 | 1,9 (3234] 33 1,6 2842 28 13 2352 24 1,1 11862 19 08 14,70 15 0,6 | 9,80 10
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP400F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP400FV flangiato con comando Orizzontale 330 ml Verticale 450 ml.
MP400P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP400PV su base con comando Carico radiale: 890 N max.
MP400BR Motore con freno pneumatico BR210 Momento d'inerzia: 0,56 g.m
Temperatura d'esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.26
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Scarico principale

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘I'
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COPPIA - VELOCITA

30
VELOCITA - Il motore pu¢ essere azionato
28 in modo continuo nelle aree coperte dai
I =vi= |~ = = 1~ —|{ grafici_ma in determinate circostanze
26 € possibile estendere la dotazione
operativa. Contattare la fabbrica
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- /{/' PEAK POWER ¢ sviluppato a 1800 |.o
& sviluppato a r.p.m.
104 ed e i ile che le condizioni di
o funzionamento continuo el motore siano || o o
0522k = 4 il piu vicino possibile a questo, poiché cio ™
garantisce prestazioni e consumo d‘aria
ottimali.
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VELOCITA giri al minuto

COPPIA AWIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

T
[
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2 3 4 5 6 7 8
' | 1
39 Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo =T u T
e massimo indicati. Questi dipendono dalla| e
pressione di_ingresso. Quando si progetta per |1~ = i
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio| || A 2
34 minimo & uguale alla coppia di corsa (come ad |40
esempio sui montacarichi), il motore deve essere | = 32 =[F = 4
azionato _all'interno dell'area ombreggiata  pit X i g
scura. Cid garantira che il motore abbia sempre 4 | [t | ¥ | 35
24 una coppia di aviamento adeguata. -
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VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
l:i:ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore N_Iotore =
Nm Nm riduttore
5.15 369 77 93 30 10 66
25.55 74 383 460 47 10 83
49.42 38 741 890 79 10 115
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105.08 18 1576 1891 129 10 165
126.90 15 1904 2284 129 10 165
148.99 13 2235 2682 194 10 230
171.62 11 2574 3089 194 10 230
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Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.




SPECIALI
APPLICATE

TECNOLOGIE

MOTORIDUTTORE CON BASE

» W
~—
e, © Il H M_[| X Z
. Y )
f EE=:
il B L !
CIg) il A Y
| Yy
i © H ¢ r!:! ” ” H
0 - T I “
R ' D
!: > E > e
‘ F | B _ G
Rapporto A B (o} D E F G H J L M P R T w X Y Z PESO Kg.
4.28-20.95:1 | 115+10 | 75 [ 165|135 90 | 200 | 195 | 250 | 607 | 63 50 250 | 13,51 25| 60 | 30 8 33 65.5
21.76-34.49:1 140 96 | 205|170 | 115 | 245 | 265 | 290 | 657 | 84 70 | 263 | 1751 30| 80 | 40 | 12 43 82.5
41.19-74.88:1 180 1151260 | 2151 140 | 310 | 290 | 364 | 764 | 104 | 80 | 332 | 17.5| 45 | 100 | 50 | 14 | 53.5 115
82.14-126.9:1 225 1321310 | 250 | 160 | 365 | 340 | 445 | 810 | 125 ] 100 | 410 22 501120 60 | 18 64 165
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J _
N <7
/1
=
Z
~—
oo |THH w ‘
oo L !
H B A {
] D
® O 1 U1
@ |
\/
‘K oo
Rapporto A B C D E J K M N w X Y Z PESO Kg.
4.28-20.95:1 250 180 13.5 15 215 607 60 50 4 60 30 8 33 65.5
21.76-34.49:1 350 250 17.5 16 300 658 80 70 4 80 40 12 43 82.5
41.19-74.88:1 350 250 17.5 18 300 743 100 80 5 100 50 14 53.5 114.5
82.14-126.9:1 350 250 17.5 18 300 803 120 100 5 100 60 18 64 164.5

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI "



SA

MP400 - HP 4,43 KW 2,9

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia| Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
26,46 | 49,98 | 36,26 | 23,52 | 43,12 | 31,36 | 19,60 | 37,24 | 26,46 | 15,68 | 30,38 | 21,56 | 12,74 | 23,52 | 16,66 | 8,82 | 17,64 | 10,78
[¥] [¥] [¥] %] %] [¥]
o x E g o x E o o x E g o x £ 2 o x E 2 o x £ b3
"o T s 2 = T Sz = T Sz = I Sz = = 8z = T S22 =
SS| 8 20l e 3 e N e N 2e| @ N s| N 5| @
o= c .S N € c .5 N € c . N € c . N € c . N £ c .S N €
o o 3 o o 3 [} o 3 [} o > [} o 3 o o 3
(A - o v ©n b= o @ ©n b= [ ] ©n = [ay ] ©n = o9 7] - o v ©n
= e|18e| s | 2|88l s | 8 |88| s | & |85| s| &8s | & |85 ¢
[-% 8 [-% 8 [-% 8 a 8 [-% 8 o 8
2400 | 4,7 [13,72] 110 40 11,76 96 3,2 | 980 83 2,5 | 6,86 69 1,7 | 490 56 1,0 | 294 42
2200| 49 |[1568] 102 41 112,74 90 34 110,78 77 2,6 | 882 64 19 | 588 52 1.1 3,92 39
2000| 50 |17,64| 95 4,2 114,70 83 35 |11,76 | 71 2,7 | 980 59 2,0 | 6,86 47 1,2 | 392 36
1800| 50 |1960( 87 42 11666| 76 35 [13,72] 65 28 110,78 | 54 20 | 7,84 | 43 13 | 490 33
1600| 49 |21,56| 79 41 (18,62 69 34 (1470 59 2,7 (11,76 49 2,0 | 882 39 13 | 588 29
1400 | 4,6 |2352( 71 4,0 (19,60 62 33 [16,66] 53 2,6 (12,74 44 1,9 | 9,80 35 13 | 588 26
1200| 4,3 | 2548 64 3,7 121,56 56 31 (17,64 47 2,4 (1470 39 1,8 [10,78 31 1,2 | 6,86 23
1000 | 39 |27,44| 56 3,3 |2352] 49 2,8 11960 41 2,2 (1568 34 1.7 (11,76 27 1.1 7,84 | 20
800 | 33 [2940| 48 2,8 124,50 42 24 12058]| 36 19 1666 29 1.4 (12,74 23 1,0 | 882 17
600 | 2,6 (3038| 40 23 |2646| 35 19 12254 30 15 117,64 24 1.1 (13,721 19 08 | 882 14
400 | 1,9 (3234] 33 1,6 2842 28 13 2352 24 1,1 11862 19 08 14,70 15 0,6 | 9,80 10
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP400F flangiato 6-10 gocce/1" in servizio intermittente
MP400FV flangiato con comando Orizzontale 330 ml Verticale 450 ml.
MP400P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP400PV su base con comando Carico radiale: 890 N max.
MP400BR Motore con freno pneumatico BR210 Momento d'inerzia: 0,56 g.m
Temperatura d'esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.26
178 38 @280
. 50
| 58 Linguetta 6X6X38 i Tappo riempimento olio
Piastra di collegamento /,/’/ B - \\\\\
filettata 3/4"BSP
(rimuovere per installare °
il comando a bordo) B X / _S-
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Scarico principale

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘I'
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COPPIA - VELOCITA

30
VELOCITA - Il motore pu¢ essere azionato
28 in modo continuo nelle aree coperte dai
I =vi= |~ = = 1~ —|{ grafici_ma in determinate circostanze
26 € possibile estendere la dotazione
operativa. Contattare la fabbrica
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VELOCITA giri al minuto
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& sviluppato a r.p.m.
104 ed e i ile che le condizioni di
o funzionamento continuo el motore siano || o o
0522k = 4 il piu vicino possibile a questo, poiché cio ™
garantisce prestazioni e consumo d‘aria
ottimali.
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VELOCITA giri al minuto

COPPIA AWIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

T
[

T
2 3 4 5 6 7 8
' | 1
39 Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo =T u T
e massimo indicati. Questi dipendono dalla| e
pressione di_ingresso. Quando si progetta per |1~ = i
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio| || A 2
34 minimo & uguale alla coppia di corsa (come ad |40
esempio sui montacarichi), il motore deve essere | = 32 =[F = 4
azionato _all'interno dell'area ombreggiata  pit X i g
scura. Cid garantira che il motore abbia sempre 4 | [t | ¥ | 35
24 una coppia di aviamento adeguata. -
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VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
l:i:ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore N_Iotore =
Nm Nm riduttore
5.15 369 77 93 30 10 66
25.55 74 383 460 47 10 83
49.42 38 741 890 79 10 115

74.88

25

1123

1348

79

10

115

105.08 18 1576 1891 129 10 165
126.90 15 1904 2284 129 10 165
148.99 13 2235 2682 194 10 230
171.62 11 2574 3089 194 10 230
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Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.




SPECIALI
APPLICATE

TECNOLOGIE

MOTORIDUTTORE CON BASE

» W
~—
e, © Il H M_[| X Z
. Y )
f EE=:
il B L !
CIg) il A Y
| Yy
i © H ¢ r!:! ” ” H
0 - T I “
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!: > E > e
‘ F | B _ G
Rapporto A B (o} D E F G H J L M P R T w X Y Z PESO Kg.
4.28-20.95:1 | 115+10 | 75 [ 165|135 90 | 200 | 195 | 250 | 607 | 63 50 250 | 13,51 25| 60 | 30 8 33 65.5
21.76-34.49:1 140 96 | 205|170 | 115 | 245 | 265 | 290 | 657 | 84 70 | 263 | 1751 30| 80 | 40 | 12 43 82.5
41.19-74.88:1 180 1151260 | 2151 140 | 310 | 290 | 364 | 764 | 104 | 80 | 332 | 17.5| 45 | 100 | 50 | 14 | 53.5 115
82.14-126.9:1 225 1321310 | 250 | 160 | 365 | 340 | 445 | 810 | 125 ] 100 | 410 22 501120 60 | 18 64 165
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J _
N <7
/1
=
Z
~—
oo |THH w ‘
oo L !
H B A {
] D
® O 1 U1
@ |
\/
‘K oo
Rapporto A B C D E J K M N w X Y Z PESO Kg.
4.28-20.95:1 250 180 13.5 15 215 607 60 50 4 60 30 8 33 65.5
21.76-34.49:1 350 250 17.5 16 300 658 80 70 4 80 40 12 43 82.5
41.19-74.88:1 350 250 17.5 18 300 743 100 80 5 100 50 14 53.5 114.5
82.14-126.9:1 350 250 17.5 18 300 803 120 100 5 100 60 18 64 164.5

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI "



TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MP1450 - HP 17,1 KW 12,5

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
96,04 | 181,30 | 148,96 | 83,30 | 158,76 | 128,38 72,52 | 136,22 | 107,80 59,78 | 112,70 | 86,24 | 48,02 | 91,14 | 65,66 | 36,26 | 67,62 | 45,08
£l g £l g |l g el 8 el 8 el ¢
. | T|E2]| & R P T |32 ¢ T |E2| ¢ T |E2| ¢ T|E2| ¢
S s = I3 o s = I3 o S 2 I3 o S 2 Iy =) g 2 I3 o 5 2 I3 o
ot g | 8N £ g | 8N £ g | 8N £ e | 8N £ e | 8N £ e | &N £
= .= c c c c c c
ORC) Q ] = Q ] = Q 5 = [ 29 S o ] 3 Q S5 =
> s |88| 2| 5 |88| €| 8 |88| €| &5 |S88| €| o |88 2| & |25/ £
2000 | 17,1 | 59,78 | 311 14,7 1 51,94 | 271 12,2 143,12 | 231 9,7 |[3430] 191 7,3 12548 151 4,8 16,66 111
1800 | 18,1 | 70,56 | 283 | 15,6 [ 60,76 | 246 | 13,1 | 50,96 | 210 | 10,6 (41,16 ] 173 8,0 31,36 137 55 21,56 100
1600 | 18,5 | 81,34 | 255 | 159 (69,58 222 | 13,4 | 58,80 189 | 10,9 [48,02] 156 83 3626 123 58 12548 90
1400 | 18,2 | 91,14 | 226 | 158 [ 79,38 197 | 13,3 | 66,64 | 168 | 10,8 [53,90| 138 8,3 42,14 109 59 12940 79
1200 | 17,4 |1101,92| 198 | 15,1 (88,20 | 172 | 12,7 | 74,48 | 146 | 10,3 | 60,76 | 121 7.9 146,06 95 56 3234 69
1000 | 15,6 [109,76] 170 13,6 | 95,06 | 148 11,6 | 81,34 125 95 [66,64] 103 75 15292 81 54 138,22 58
800 | 13,5 [118,58] 142 11,7 [102,90] 123 99 |8722( 104 8,1 71,54 85 6,3 |54,88 66 4,5 |[39,20 48
600 | 10,8 [126,42] 113 94 109,76 98 79 192,12 83 6,4 | 7546 68 50 |57,82 52 3,5 | 41,16 37
400 7,7 134,26 85 6,6 116,62 73 56 98,00 62 4,5 |[79,38 50 35 |61,74 38 2,5 14312 27
200 4,0 141,12 57 3,5 121,52 49 2,9 (102,90 41 2,4 183,30 32 1,8 |63,70 24 1,3 | 44,10 16
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo
MP1450F flangiato 6-10 gocce/1' in servizio intermittente
MP1450FV flangiato con comando Orizzontale 500 ml Verticale 940 ml.
MP1450P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP1450PV su base con comando Carico radiale: 1330 N max.
MP1450BR Motore con freno pneumatico BR410 Momento d’inerzia: 4,1 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165): Kg.62
. FA .
26 o —n )
* = TR rempirento alie
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Plasza di collegariento —, .
filettzma 1.1/4" BSP 5,
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MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,
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COPPIA - VELOCITA

= L | VELOCITA - Il motore pu essere azionato
L ot2n, in modo continuo nelle aree coperte dai
- :*\fr‘ = =|= = | grofici, ma in determinate circostanze f1am
E TP ey & “possibile ~ estendere " la ~dotazione
a9 operativa. Contattare la fabbrica
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POTENZA - VELOC]

VELOCITA giri al minuto

N

Tl Peak Power

[ ed ¢ desiderabile che le condizioni di
| funzionamento continuo del motore siano
LY il piu vicino possibile a questo, poiché cio

garantisce prestazioni e consumo d'aria

& sviluppato a 1600 r.p.m.
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VELOCITA giri al minuto
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COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

[

2 3 a o [

5|

4

COPPIA Ibf. ft.

Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo —Iy/— - -:- - -: =f1a0
100§ € massimo indicati. Questi dij dalla " +
pressione di ingresso. Quando si progetta per P% i =
applicazioni in cui il requisito di coppia di avio
minimo ¢ uguale alla coppia di corsa (come ad B = — Ik — 4 _I_} 13
esempio sui montacarichi), il motore deve essere | | ! 1
azionato allinterno dell'area ambreggiam piu | ¥ d 1=
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=] T ™1 T i i /-1'
L[ ' ' ' 1 0 17
1 ' L B 1 1 /|/ 1 §
I i = T T o
r 1 1 ,‘.y 1 1 / i ] =
| - 1 ., 1 h 1 &
[ IR a._-...cﬂﬁﬁ{._._._._ —i-leo S
n L p A ol 1 n 1 o
L[ . [ 1 f 1
] SP' E }ﬁ‘ 1 ' 1 i '
F=1r- ‘;1 el e ol s el el i e G
Fo 1 1 1 ' 1 i 1
o =
Lol LT oo ool oo Lol uobads
] 1 | 1 ' 1 i 1
L | 1 | ] ' 1 i 1
P L L UL ol _nll Y Ll
10 0 N 4 5S¢ 80 M0 & M 100 110 120
PRESSIONE P.S.1.
-1
00 P
A N N P 7474-25.1
e
300 o &
%/ g
"""""""/’/\EP'G&\?‘ ""‘/"mg
/ / L~ Trexl =
8B 5
___________//4// Bl P i AL
ELLS o5 hS]
2t 1
!
-----.4 o -,/y,%,:},_—-::----mn,é
] 50

CONSUMO D’ARIA cuft / min aria libera
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VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI
Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
z?ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore Motore e
Nm Nm riduttore
5.06 11.25 15 316 288 317 67 14 143
24.94 11.25 15 64 1422 1564 132 14 208
48.44 11.25 15 33 2761 3037 215 14 291
69.36 11.25 15 23 3954 4349 312 14 388
92.91 11.25 15 17 5296 5825 312 14 388
123.59 11.25 15 13 7045 7749 475 14 551
141.28 11.25 15 11 8053 8858 475 14 551
177.23 11.25 15 9 10102 11112 635 14 711
206.34 11.25 15 8 11761 12938 635 14 711

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.
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SA

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE

J P _
-t W -
"_’1_ Mo Y
| .
[ H
Y T © Z
L.
| A
| I 1 ,
@ i l ) i ;
! I-_:- C S E - ~* D > T
_ F | B _ _ G _
Rapporto A B C D E F G H ) L M P R T W X Y z PESO Kg.
3.49-6.72:1 |140+35( 115]205| 170 | 135 | 245 | 235 |315+35| 865 | 104 | 80 | 350 |17.5| 30 [ 100 | 50 | 14 | 53.5 143
7.59-17.27:1 180 1151260 ) 215 ] 140 | 310 [ 290 | 364 | 900 | 104 | 80 | 350 (17.5( 45 | 100 | 50 | 14 | 53.5 161
19.48-35.14:1| 225 1321 310 | 250 | 159.5| 365 | 340 | 445 959 1125 (100| 410 | 22 | 50 | 120 | 60 | 18 64 208
37.57-57.66:1| 250 150 | 370 1 290 | 185 | 440 [ 400 | 507 [1063| 146 |110| 462 | 26 | 55 [ 140 | 70 | 20 75 291
62.12-81.04:1| 315 | 220|410 | 340 | 260 [ 490 | 450 | 578 |[1163] 210|180 510 | 33 | 60 [ 210 [100] 28 | 106 388
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J -
D—~ |
—-ﬂ\:_g\N_
—ti
M| X Y
— Y
- Y B A Z
-} K -
Rapporto A B (o D J K M N w X Y Z |PESOKg.
3.49-6.72:1 350 250 17.5 16 300 865 100 80 4 100 50 14 53.5 143
7.59-17.27:1 350 250 17.5 18 300 906 100 80 5 100 50 14 53.5 161
19.48-35.14:1| 450 350 17.5 20 400 959 120 100 5 120 60 18 64 208
37.57-57.66:1| 450 350 17.5 22 400 1063 140 110 5 140 70 20 74.5 291

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,




SA

MP1450 - HP 17,1 KW 12,5

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

PRESTAZIONE E DIMENSIONI

7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
96,04 | 181,30 | 148,96 | 83,30 | 158,76 | 128,38 | 72,52 | 136,22 | 107,80 | 59,78 | 112,70 | 86,24 | 48,02 | 91,14 | 65,66 | 36,26 | 67,62 | 45,08
e 2 | 2 el @ |l g |l g el g
. | T|E2]| & R P T |32 ¢ T |E2| ¢ T |E2| ¢ T|E2| ¢
S s = I3 o s = I3 o S = I3 o T - © =) g 2 I3 o 5 2 I3 o
o 'T g SN £ g SN £ g SN £ e | 8N £ e | 8N £ e | &N £
D 5 [} [ = [} [ = [} oS = o [ 5 o [ E o o< 5
Q0 = o9 wn = o v wn = o v wn = Qv w = o v w - o v wn
|2 |sg| 5| & || 5| e|se|E|&|se|E|&|cse| 5|2 || &
al S al S al S el 8 al 8 al 8
2000 | 17,1 | 59,78 | 311 14,7 1 51,94 | 271 12,2 143,12 | 231 9,7 |[3430] 191 7,3 12548 151 4,8 16,66 111
1800 | 18,1 | 70,56 | 283 | 15,6 [ 60,76 | 246 | 13,1 | 50,96 | 210 | 10,6 (41,16 ] 173 8,0 31,36 137 55 21,56 100
1600 | 18,5 | 81,34 | 255 | 159 (69,58 222 | 13,4 | 58,80 189 | 10,9 [48,02] 156 83 3626 123 58 12548 90
1400 | 18,2 | 91,14 | 226 | 158 [ 79,38 197 | 13,3 | 66,64 | 168 | 10,8 [53,90| 138 8,3 42,14 109 59 12940 79
1200 | 17,4 |1101,92| 198 | 15,1 (88,20 | 172 | 12,7 | 74,48 | 146 | 10,3 | 60,76 | 121 7.9 146,06 95 56 3234 69
1000 | 15,6 |109,76] 170 | 13,6 [ 9506 | 148 | 11,6 | 81,34 125 95 |6664 103 75 [5292] 81 54 |[38,22] 58
800 | 13,5 [118,58( 142 | 11,7 |102,90] 123 99 |[87,22] 104 81 [71,54] 85 6,3 [54,88]| 66 4,5 139,20 48
600 | 10,8 126,42 113 94 [109,76] 98 79 (9212 83 6,4 | 7546 68 50 |57,82| 52 35 (41,16 37
400 7,7 |[134,26] 85 6,6 116,62 73 56 198,00 62 4,5 17938 50 35 [61,74] 38 2,5 (43,12 27
200 4,0 (141,12 57 3,5 [121,52] 49 2,9 [102,90] 41 24 (8330] 32 1,8 163,70 24 1,3 44,10 16

MP1450F
MP1450FV
MP1450P
MP1450PV
MP1450BR

VERSIONI DISPONIBILI

flangiato

flangiato con comando

su base

su base con comando

Motore con freno pneumatico BR410

Piastra di collegamento
filettata 1.1/4" BSP
(rimuovere per installare

il comando a bordo)\

Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo

6-10 gocce/1' in servizio intermittente
Orizzontale 500 ml Verticale 940 ml.

Filtrazione: 64 p o migliore

Carico radiale: 1330 N max.
Momento d’inerzia: 4,1 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C

Peso (versione MP165): Kg.62
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Scarico principale/

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,

Tappo livello olio per/ \

montaggio orizzontale
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Scarico principale
fill. 1.1/4" BSP

Tappo drel

naggio olio
(livello olio per montaggio

verticale)




COPPIA - VELOCITA
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VELOCITA - Il motore puo essere azionato
in modo continuo nelle aree coperte dai
grafici, ma in determinate circostanze 140
e possibile estendere la dotazione
operativa. Contattare la fabbrica
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POTENZA - VELOCITA

VELOCITA giri al minuto
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TI Peak PoweER ¢ sviluppato a 1600 r.p.m.
[] ed é desiderabile che le condizioni di
221 funzionamento continuo del motore siano f—=—f—=—=f=—=—==—=_={-16
H il pia vicino possibile a questo, poiché cio
20| garantisce prestazioni e consumo d'aria
H ottimali. - <|8 8ol 14
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VELOCITA giri al minuto
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COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

3

T T T T T
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COPPIA Ibf. ft.

CONSUMO D’ARIA cuft / min aria libera

7
i T
Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo -://— = =140
100] € massimo _indicati. Questi dif dalla | £ N T
pressione di_ingresso. Quando si progetta per i B
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio
minimo ¢é uguale alla coppia di corsa (come ad fhef = =k = o <1k 120
esempio sui montacarichi), il motore deve essere | ¥ ! !
azionato alinterno. dellgrea ombreggiata piu | i =}
80| scura. Cid garantird che il motore abbia sempre [T T T
una coppia di avwiamento adeguata. == - |-100
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VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
z?ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore N_Iotore e
Nm Nm riduttore
5.06 11.25 15 316 288 317 67 14 143
24.94 11.25 15 64 1422 1564 132 14 208
48.44 11.25 15 33 2761 3037 215 14 291
69.36 11.25 15 23 3954 4349 312 14 388
92.91 11.25 15 17 5296 5825 312 14 388
123.59 11.25 15 13 7045 7749 475 14 551
141.28 11.25 15 11 8053 8858 475 14 551
177.23 11.25 15 9 10102 11112 635 14 711
206.34 11.25 15 8 11761 12938 635 14 711

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE

» ) . b
] JL W
] \_| <M> Y
° = H
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R~ ¢ 1]l e, D 1
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Rapporto A B C D E F G H J L M P R T|W|X]|Y Z | PESO Kg.
3.49-6.72:1 [140+35| 115 [ 205 | 170 [ 135 | 245 | 235 |315+35]| 865 | 104 | 80 | 350 |17.5]| 30 [ 100 | 50 | 14 | 53.5 143
7.59-17.27:1 180 [ 1151260 | 215 140 [ 310 [ 290 | 364 | 900 | 104 | 80 [ 350 [17.5( 45 [ 100 | 50 | 14 [ 53.5 161

19.48-35.14:1| 225 | 132 (310 | 250 [159.5]| 365 | 340 | 445 | 959|125 |100| 410 | 22 | 50 [ 120 | 60 | 18 | 64 208
37.57-57.66:1| 250 | 150 | 370|290 | 185 | 440 | 400 | 507 [1063( 146 [110| 462 | 26 [ 55140 70 [ 20 | 75 291
62.12-81.04:1| 315 | 220 | 410|340 | 260 | 490 | 450 | 578 |1163|210|180] 510 | 33 [ 60 | 210 |100| 28 | 106 388

MOTORIDUTTORE FLANGIATO

[ J
D —
—"IJEN |
— W y
M| X Y
- B A b4
)
| - K o
Rapporto A B C D E J K M N W X Y V4 PESO Kg.
3.49-6.72:1 350 250 17.5 16 300 865 100 80 4 100 50 14 53.5 143
7.59-17.27:1 350 250 17.5 18 300 906 100 80 5 100 50 14 53.5 161
19.48-35.14:1| 450 350 17.5 20 400 959 120 100 5 120 60 18 64 208
37.57-57.66:1| 450 350 17.5 22 400 1063 140 110 5 140 70 20 74.5 291

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,



SA

MP1450 - HP 17,1 KW 12,5

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

PRESTAZIONE E DIMENSIONI

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
96,04 | 181,30 | 148,96 | 83,30 | 158,76 | 128,38 72,52 | 136,22 | 107,80 59,78 | 112,70 | 86,24 | 48,02 | 91,14 | 65,66 | 36,26 | 67,62 | 45,08
o x € 2 o x € 2 o x E 2 o x € @ o x £ g o x £ g
s, | T |Z2| 2| T |83z £ | |82 2| |82 £ |z |8z| 2| T |82 =
S s = I3 o s = I3 o S = I3 o T 2 Iy =) g 2 I3 o 5 2 I3 o
ot g SN £ g SN £ g SN £ e | 8N £ e | 8N £ e | &N £
= 4= c o Cc o c o Cc o < o<
CRT] [ ] =] [ ° =] [ ° =] [J] o =] [] ° > [] ° =]
> s |88| 2| 5 |88| €| 8 |88| €| &5 |S88| €| o |88 2| & |25/ £
o [-% [-% [-% o o
(S hr 8 (S hr 8 (S hr 8 (S hr 8 (S hry 8 [Shr 8
2000 | 17,1 | 59,78 | 311 14,7 1 51,94 | 271 12,2 143,12 | 231 9,7 |[3430] 191 7,3 12548 151 4,8 16,66 111
1800 | 18,1 | 70,56 | 283 | 15,6 [ 60,76 | 246 | 13,1 | 50,96 | 210 | 10,6 (41,16 ] 173 8,0 31,36 137 55 21,56 100
1600 | 18,5 | 81,34 | 255 | 159 (69,58 222 | 13,4 | 58,80 189 | 10,9 [48,02] 156 83 3626 123 58 12548 90
1400 | 18,2 | 91,14 | 226 | 158 [ 79,38 197 | 13,3 | 66,64 | 168 | 10,8 [53,90| 138 8,3 42,14 109 59 12940 79
1200 | 17,4 |1101,92| 198 | 15,1 (88,20 | 172 | 12,7 | 74,48 | 146 | 10,3 | 60,76 | 121 7.9 146,06 95 56 3234 69
1000 | 15,6 |109,76] 170 | 13,6 [ 9506 | 148 | 11,6 | 81,34 125 95 |6664 103 75 [5292] 81 54 |[38,22] 58
800 | 13,5 [118,58( 142 | 11,7 |102,90] 123 99 |[87,22] 104 81 [71,54] 85 6,3 [54,88]| 66 4,5 139,20 48
600 | 10,8 126,42 113 94 [109,76] 98 79 (9212 83 6,4 | 7546 68 50 |57,82| 52 35 (41,16 37
400 7,7 |[134,26] 85 6,6 116,62 73 56 198,00 62 4,5 17938 50 35 [61,74] 38 2,5 (43,12 27
200 4,0 (141,12 57 3,5 [121,52] 49 2,9 [102,90] 41 24 (8330] 32 1,8 163,70 24 1,3 44,10 16

MP1450F
MP1450FV
MP1450P
MP1450PV
MP1450BR

VERSIONI DISPONIBILI

flangiato

flangiato con comando

su base

su base con comando

Motore con freno pneumatico BR410

Piastra di collegamento
filettata 1.1/4" BSP
(rimuovere per installare

il comando a bordo)\

Lubrificazione: 3-4 gocce/1' in servizio continuo

6-10 gocce/1' in servizio intermittente
Orizzontale 500 ml Verticale 940 ml.

Filtrazione: 64 p o migliore

Carico radiale: 1330 N max.
Momento d’inerzia: 4,1 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C

Peso (versione MP165): Kg.62
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Scarico principale/

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,

Tappo livello olio per/ \

montaggio orizzontale
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Scarico principale
fill. 1.1/4" BSP

Tappo drel

naggio olio
(livello olio per montaggio

verticale)
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VELOCITA - Il motore puo essere azionato
in modo continuo nelle aree coperte dai
grafici, ma in determinate circostanze 140
e possibile estendere la dotazione
operativa. Contattare la fabbrica
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POTENZA - VELOCITA

VELOCITA giri al minuto
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TI Peak PoweER ¢ sviluppato a 1600 r.p.m.
[] ed é desiderabile che le condizioni di
221 funzionamento continuo del motore siano f—=—f—=—=f=—=—==—=_={-16
H il pia vicino possibile a questo, poiché cio
20| garantisce prestazioni e consumo d'aria
H ottimali. - <|8 8ol 14
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VELOCITA giri al minuto
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COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE

pressione bar

3

T T T T T
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COPPIA Ibf. ft.

CONSUMO D’ARIA cuft / min aria libera

7
i T
Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo -://— = =140
100] € massimo _indicati. Questi dif dalla | £ N T
pressione di_ingresso. Quando si progetta per i B
applicazioni in cui il requisito di coppia di awio
minimo ¢é uguale alla coppia di corsa (come ad fhef = =k = o <1k 120
esempio sui montacarichi), il motore deve essere | ¥ ! !
azionato alinterno. dellgrea ombreggiata piu | i =}
80| scura. Cid garantird che il motore abbia sempre [T T T
una coppia di avwiamento adeguata. == - |-100
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VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
z?ﬂ::;:: kw hp Giri/1" Coppia spante Riduttore | Adattatore N_Iotore e
Nm Nm riduttore
5.06 11.25 15 316 288 317 67 14 143
24.94 11.25 15 64 1422 1564 132 14 208
48.44 11.25 15 33 2761 3037 215 14 291
69.36 11.25 15 23 3954 4349 312 14 388
92.91 11.25 15 17 5296 5825 312 14 388
123.59 11.25 15 13 7045 7749 475 14 551
141.28 11.25 15 11 8053 8858 475 14 551
177.23 11.25 15 9 10102 11112 635 14 711
206.34 11.25 15 8 11761 12938 635 14 711

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

MOTORIDUTTORE CON BASE
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Rapporto A B C D E F G H J L M P R T|W|X]|Y Z | PESO Kg.
3.49-6.72:1 [140+35| 115 [ 205 | 170 [ 135 | 245 | 235 |315+35]| 865 | 104 | 80 | 350 |17.5]| 30 [ 100 | 50 | 14 | 53.5 143
7.59-17.27:1 180 [ 1151260 | 215 140 [ 310 [ 290 | 364 | 900 | 104 | 80 [ 350 [17.5( 45 [ 100 | 50 | 14 [ 53.5 161

19.48-35.14:1| 225 | 132 (310 | 250 [159.5]| 365 | 340 | 445 | 959|125 |100| 410 | 22 | 50 [ 120 | 60 | 18 | 64 208
37.57-57.66:1| 250 | 150 | 370|290 | 185 | 440 | 400 | 507 [1063( 146 [110| 462 | 26 [ 55140 70 [ 20 | 75 291
62.12-81.04:1| 315 | 220 | 410|340 | 260 | 490 | 450 | 578 |1163|210|180] 510 | 33 [ 60 | 210 |100| 28 | 106 388

MOTORIDUTTORE FLANGIATO

[ J
D —
—"IJEN |
— W y
M| X Y
- B A b4
)
| - K o
Rapporto A B C D E J K M N W X Y V4 PESO Kg.
3.49-6.72:1 350 250 17.5 16 300 865 100 80 4 100 50 14 53.5 143
7.59-17.27:1 350 250 17.5 18 300 906 100 80 5 100 50 14 53.5 161
19.48-35.14:1| 450 350 17.5 20 400 959 120 100 5 120 60 18 64 208
37.57-57.66:1| 450 350 17.5 22 400 1063 140 110 5 140 70 20 74.5 291

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ‘,



MP165 - HP

2,3 KW 1,6

Piastra di collegamento
filettata 1/2"BSP
({rimuovere per installare
il comando a bordo}

N

AR

@70
@45

!
!
!

/
Scarico principale—'

Tappa livello olio per—/

montaggio orizzontale

rLinguetta 5X5x27

- |2

— ___I 2ol o

(=10 Y

I B
- 30
33
3,5 36,5

@188

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
882 | 13,72 | 12,74 | 7,84 | 11,76 | 10,78 | 5,88 9,80 8,82 4,90 7,84 6,86 3,92 5,88 5,88 2,94 3,92 3,92
el 8 el 8 el ¢ el 8 el ¢ el 8
. | T |E2]| 2 T |E2| ¢ T |E2| ¢ T |52| ¢ T 82| ¢ T|E2| ¢
£ ] = © ] ] = © ] ] = o [} ] = o =] ] = o o ] = © ]
ot| & |e8| €| B |&en| E| B |e8| E | B |=n| E| B |&e8| E | B |=8]| E
T S ac E S ac E S ac E S ac 1 S ac 1 S ac E
g (L] = o 3 w =1 o 3 w =1 o 3 wn - o 3 wn = o 3 wn = o 3 w
2 |88| £ | 2 |S8| £ | 8 |s8| £ | & |s5| 5| & (85| 5| & (85| ¢
o o o () o o o (9] o o o o
2400| 23 | 6,86 36 19 | 588 32 1,5 3,92 27 1,0 | 294 23 0,6 1,96 18 0,2 | 0,98 14
2200| 2,3 | 6,86 34 1,9 5,88 29 1,5 | 490 25 1,1 2,94 21 0,7 1,96 17 0,3 0,98 13
2000 22 | 7,84 31 1,8 | 6,86 27 1,5 | 4,90 23 1,1 3,92 19 0,7 1,96 15 0,3 | 0,98 12
1800 ( 2,1 7,84 28 1,8 6,86 24 1.4 5,88 21 11 3,92 18 0,7 2,94 14 0,3 0,98 11
1600 2,0 8,82 25 1,7 6,86 22 1,3 5,88 19 1,0 4,90 16 0,7 2,94 13 04 1,96 10
1400 1,8 8,82 22 1,5 7,84 20 1,3 5,88 17 1,0 4,90 14 0,7 2,94 11 0,4 1,96 9
1200 1,7 9,80 20 1,4 7,84 17 1.1 6,86 15 0,9 4,90 12 0,6 3,92 10 0,4 1,96 8
1000 1,4 9,80 17 1,2 8,82 15 1,0 6,86 13 0,8 5,88 11 0,6 3,92 9 0,3 1,96 6
800 1,2 10,78 14 1,0 8,82 12 0,8 7,84 11 0,7 5,88 0,5 3,92 7 0,3 2,94 5
600 09 110,78 11 0,8 9,80 10 0,7 7,84 8 0,5 5,88 04 4,90 6 0,3 2,94 4
400 | 0,7 [11,76 8 0,6 | 980 7 05 | 7,84 6 04 | 6,86 03 | 490 4 02 | 294 3
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1" in servizio continuo
MP165F flangiato 6-10 gocce/1' in servizio intermittente
MP165FV flangiato con comando Orizzontale 75 ml Verticale 150 ml.
MP165P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP165PV su base con comando Carico radiale: 445 N max.
MP165BR Motore con freno pneumatico BR110 Momento d’inerzia: 0,01 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165):Kg.13
, 139 27 @200 )
5|8 50

Tappo rempimento olio

Scarico principale
fill. 3/4"BSP

Tappo drenaggio olio
{livello alio per montaggio
verticale)




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

COPPIA - VELOCITA COPPIA AWIAMENTO - PRESSIONE
1 pressione bar
e | T T T T l T
S =" ) [ A O O O A 1_» 3 a4 s & T &
— 10| Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo |— : .
e o [l I .‘-..{*.j_ T SR R B e e e massimo _indicati. Questi dipendono dalla| | , Iy
' = i ! . preslslane di mglesia Ouandl')j si plage;ta per| | . y
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio f= T —— F= 1
= -‘}-:‘::- b L S o SN R S S i R n%rmoéuguale alla t%ppra di coa (come ad | ! V aT-
. P e N esempio sui montacarichi), il motore deve essere | [ IS
i = e e e R e e e = e g B #| azionato_allinterno dellarea ombreggiata pi [T T T
= M [l \ scura. Cio garantira che il motore abbia sempre | _i L-fad
. [l 991‘:; hia !l . ;| una coppia’di awiamento adeguata ] L 1
o == P = 1 [ =
& S . E = ! g
el B S P S S NN B L s
= e i [ =, < 2 -
| el el Gt - - - - o b - ==
s PREPRE R 5 1§
Q "F=f§=4-=-F fpe -l oo " [-y 15 O a |- r-tat+: o
S s A T B i
3 0 1 1
[ —]
] =~ 3 L 1
SR S [ -:‘:‘:"‘h-..._-fgq =4 ! 1
R =3 | 1 L
¢ T T
‘-- ————-—-————‘H"ﬂ‘-q{:‘q:“‘q“ﬁ":‘-:‘:‘—2 T T ol
| )
1T [ A S s, Sy Ay ) 1 | ; 1
I 1 1 1
u T T T T T T T T T T u
W AT AN BOOO1000 TRWY 1A 1A00 1R ZO0G D200 2400 s el k3 Ll &0 L4 0 an RIS+ R § [ C b+
VELOCITA giri al minuto PRESSIONE P.S.1.
30 kL -
PEAK POWER ¢ stato_ sviluppato a 2000 -7 --1-- =
25 rpm. d € desidrabi R disiont VELOCITA - Il motore pu essere azionato | f
= funzionamento continuo del motore T~ — 1 — ~|- — | - |2 in modo continuo nelle aree coperte dai ey -
siano il pia vicino_possibile a_ questo, 0| &refici, ma in_determinate circostanze :
4] poiché  cio garantisce  prestazioni e “| € possibile estendere la dotazione
consumo daria ottimali, -4 - -|gpa -5 operativa. Contattare la fabbrica ﬁ/_
244 —
T P S F= -
| = 9558
LT | Q B
P S T B Sp ) RN == S, [~ i el s e el il Pl -l e il 4 g
3 - - = s = / _—
S I A O O I - Pt _femr 1., 3 : // o Y
ISHER T S T~ 711171 ol v B =
S S S0 ﬁé ]
S 14 et —t oo |1 =
N 17 i N beteoe-fb-d e
s, pAACS £ N A % Lol 2
S I R /@,K.--?_.—.—.--—..._._-nsg Ezt- ’/// 1 g
Q1o r S Y ] e b, LI ol N B
10, aDar 2 / e =
: e ey L 5. 20 I
| He ;" =
F=1= s T D T DR B =
T 3 i [
el
- --------:‘_:"—"1-4:‘:-—4]_} 2 B T A A T e P b ST e
L L T T T T T T T T a L T T T T T T T T
u 200 LUD BU B LD 20U 1400 Gl THUL NHW LA G4l 4 AU AUC G000 SO TOGD TICC TN TeAR) TEOO JUCC LJLL 2400
VELOCITA giri al minuto VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
Rapporto ; di spunto
- Coppia
riduttore kw hp Giri/1’ Riduttore | Adattatore | Motore &
Nm Nm riduttore
4,77 1,2 1,6 440 23 Nm 15.5 4.5 33
24,50 1,2 1,6 86 122 146 15.5 4.5 33
50 1,2 1,6 42 250 300 26 4.5 43.5
73,30 1,2 1,6 29 366 439 45 4.5 62.5
104,80 1,2 1,6 20 524 629 45 4.5 62.5

129,79 1,2 1,6 16 649 779 79 4.5 96.5
155,46 1,2 1,6 14 777 932 79 4.5 96.5
175,18 1,2 1,6 12 876 1051 79 4.5 96.5
213,64 1,2 1,6 10 1068 1282 79 4.5 96.5
256.86 1,2 1,6 8 1284 1541 129 4.5 146.5

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ﬂ



MOTORIDUTTORE CON BASE

l J - P — &
W
2 o M X Y
' K] o)
g
A e T H z
L
8 8 - A
|/ ; n L ] H
L il l i ] i
T 1 T I i
R—»lﬁ: ’Jl“" _ le— O ] il
- F B _ G
Rapporto A B C D E F G H ) L M P R T W X Y Z | PESO Kg.
4.77-24.5:1 90+4 | 60 | 130 | 110 | 75 160 | 145 [ 18444 | 495 | 53 | 40 | 188 | 9.8 | 20 | 50 | 25 8 28 33
27-56:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 11351 25160 | 30 8 33 42
56-61:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 | 1351 251 60 | 30 8 33 43.5
60-88.59:1 140 95 | 205 170 | 115 | 245 | 235 290 601 84 170|263 11753080 |40 1| 12| 43 62.5
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J -
D —=
K
N_
T =/ KT }
9, g M| X -~
| || - e
g — . B A )
z
e 8
Ll
)
Rapporto A B C D E J K M N w X Y Z PESO Kg.
4.77-24.5:1 200 130 11 12 165 495 50 40 3.5 50 25 8 28 33
27-56:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 42
56-61:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 43.5
60-88.59:1 300 230 13.5 16 265 610 80 70 4 80 40 12 43 62.5




MP165 - HP 2,3 KW 1,6

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar 2 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
882 | 13,72 | 12,74 | 7,84 | 11,76 | 10,78 | 5,88 | 9,80 | 882 | 490 | 784 | 686 | 3,92 | 588 | 588 | 294 | 3,92 | 3,92
|l g |l g el g el 8 E| 8 |l g
. | T |E2]| 2 T |E2| ¢ T |E2| ¢ T |52| ¢ T 82| ¢ T|E2| ¢
85| s |3gl | 8 |3s| o | 8|3l | 8 |3c]| 2| 8|3l e| 8|2
o' c SN € c SN € c SN = c SN £ c SN £ c SN €
T o [ E o QS E o [ E o oS 1 [} Qs 1 o o< E
g (L] = o 3 w =1 o 3 w =1 o 3 wn - o 3 wn = o 3 wn = o 3 w
2 |88| £ | 2 |S8| £ | 8 |s8| £ | & |s5| 5| & (85| 5| & (85| ¢
o (] o ] o () o () o () o (]
2400 | 2,3 6,86 36 1,9 5,88 32 1,5 3,92 27 1,0 2,94 23 0,6 1,96 18 0,2 0,98 14
2200 | 2,3 6,86 34 1,9 5,88 29 1,5 4,90 25 11 2,94 21 0,7 1,96 17 0,3 0,98 13
2000 | 2,2 7,84 31 1,8 6,86 27 1,5 4,90 23 11 3,92 19 0,7 1,96 15 0,3 0,98 12
1800 ( 2,1 7,84 28 1,8 6,86 24 1.4 5,88 21 11 3,92 18 0,7 2,94 14 0,3 0,98 11
1600 2,0 8,82 25 1,7 6,86 22 1,3 5,88 19 1,0 4,90 16 0,7 2,94 13 04 1,96 10
1400 1,8 8,82 22 1,5 7,84 20 1,3 5,88 17 1,0 4,90 14 0,7 2,94 11 0,4 1,96 9
1200 1,7 9,80 20 1,4 7,84 17 1.1 6,86 15 0,9 4,90 12 0,6 3,92 10 0,4 1,96 8
1000 1,4 9,80 17 1,2 8,82 15 1,0 6,86 13 0,8 5,88 11 0,6 3,92 9 0,3 1,96 6
800 1,2 110,78 14 1,0 8,82 12 0,8 7,84 11 0,7 5,88 9 0,5 3,92 7 0,3 2,94 5
600 09 (10,78 11 0,8 9,80 10 0,7 7,84 8 0,5 5,88 7 04 4,90 6 0,3 2,94 4
400 0,7 (11,76 8 0,6 9,80 7 0,5 7,84 6 0,4 6,86 5 0,3 4,90 4 0,2 2,94 3
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1" in servizio continuo
MP165F flangiato 6-10 gocce/1' in servizio intermittente
MP165FV flangiato con comando Orizzontale 75 ml Verticale 150 ml.
MP165P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP165PV su base con comando Carico radiale: 445 N max.
MP165BR Motore con freno pneumatico BR110 Momento d’inerzia: 0,01 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165):Kg.13
| 139 27 @200 i
Piastra di collegamento 58 ~Linguetta 5X5X27 50 Tappo rempimento olio
filettata 1/2"BSP e
(rimuovere per installare (S - 2
il comando a bordo) : % @ X §
- ) T
ox
/ / \ \ ‘t’ ~
¢ T IRA \| 57
1 \lnE
| ts|2el | (> ‘
RLY _ =T I3l 8 P R @N
eIl A E ST
® \ X /]
| \& Y/
Scarico principale / Y ¥
Tappo livello olio per > \49 /
montaggio orizzontale 30 ST
33 Tappo drenaggio olio
35 36.5 N°4 Fori @11 (livello olio per montaggio
’ ! verticale)
204 66 P165 |

.—



TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

COPPIA - VELOCITA COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE
10 - i pressione bar
| T T T T T T T T
P S - G R R U [ N U () A I i 2 3 il El H 7 8
~1 ) 10| Le COPPIE DI PARTENZA variano tra i livelli minimo | - -
kil R R .st JER Y U (VU N A e massimo _indicati. Questi dipendono dalla | | | 13
8 - / . preslslane di mglesia Ouandl')j si plage;ta per| | ,
7t applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio - =R
= \K- S SR S I T S n%rmo & uguale alla t%ppra di mr@% (come ad | ! V e
o esempio sui montacarichi), il motore deve essere | ' | A o,
== P e L) e e PSS ——[--F-Fo 8| azionato_allinterno dellarea ambregglam it [T T T
M~ e \ \ scura. Cio garantira che il motore abbia sempre | _1 ( |5 L AT
. I~ 2055, \el 1, | una coppia di avviamento adeguata < n )
o F— ~ s T U T T % 1 | [ =3
= I~ £ ) 1 [l 1 1 S [ I £
N_as"“‘\'""'{"\"'\"'\F\”z e i e i ‘___'Tb&{ BE i L e
- 2 | << - 1 1 1 1 1 1 1 <
= RN S s A e i §
%4--<--- e - -~~~ ---5% §4" i el 1\;\15‘. -6'«4-”-- AT §
) T T & T r T
S, B dlglEs = . S R R AR
— ~ O N I Y M\ S L L L '
e el [ -}\43‘7’_-3 1 f 9\{‘\\“‘\) | T | h T
2 — 1 ) 1 1 1 I s
I 2 T y T T T T T T
B lri et el e | iiﬁ\h_z | _ J._AI o T NY I T T A I R Y
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o 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 o 10 20 30 40 50 60 70 80 9 100 110 120
VELOCITA giri al minuto PRESSIONE P.S.1.
30 80
PEAK POWER & stato sviluppato a 2000 ~F-1--- |36
20| rpm. d € desidrabi R disiont VELOCITA - Il motore puo essere azionato | a‘r
4 ‘funzionamento continuo del motore [ =1 =~ |~ — [ — |20 in modo continuo nelle aree coperte dai £y B
siano il piu vicino_ possibile a_questo, 70| &rafici, ma in circostanze 2
26| poiché  cio garantisce  prestazioni e e possibile estendere la = dotazione
nsumo d'aria ottimali. FE-1- =1 =
o {| consumo daria ottimal 8Bar 18 operativa. Contattare la fabbrica
T P [ P = e e e e — LA A A" 1.
22 g e ""I' = 16 o ) /b;ys‘
| < S B
20 ] T S - -- -1 = F-t----F-4-- - - qSQ/- 4 A T
P - = =TT r- b AN 8 (=} N\, O
= P | — — S 50 Y
IS8 &) s o // - b
g N AL -] lesar 1, 3 S T A I I _ S Sl . .~
S 16 Q —_— = « y/ 20 N
: > LIl & G P
S 14 10 s
S t’0‘:,\ = =y § S L - ______/_/(/%;7.4/.7,./._,6 )
o 12 1< “ |
3 I A /[;%Q‘("'""’ o8 @ I Ed @“\ g
& 1o e = S - ____g/.é/¢/--.f{.---ud
ar
A 7S == =406 S | |
[>T %3 C_1_ Z o 7 TR B B v e IO
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200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400
VELOCITA giri al minuto VELOCITA giri al minuto

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
ﬁﬁf,':f;:g kw hp Giri/1’ Coppia dispante Riduttore | Adattatore Motore e
Nm Nm riduttore
4,77 1,2 1,6 440 23 Nm 15.5 4.5 33
24,50 1,2 1,6 86 122 146 15.5 4.5 33
50 1,2 1,6 42 250 300 26 4.5 43.5
73,30 1,2 1,6 29 366 439 45 4.5 62.5
104,80 1,2 1,6 20 524 629 45 4.5 62.5
129,79 1,2 1,6 16 649 779 79 4.5 96.5
155,46 1,2 1,6 14 777 932 79 4.5 96.5
175,18 1,2 1,6 12 876 1051 79 4.5 96.5
213,64 1,2 1,6 10 1068 1282 79 4.5 96.5
256.86 1,2 1,6 8 1284 1541 129 4.5 146.5

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ﬂ



MOTORIDUTTORE CON BASE

l J - P — &
W
2 o M X Y
' K] o)
g
A e T H z
L
8 8 - A
|/ ; n L ] H
L il l i ] i
T 1 T I i
R—»lﬁ: ’Jl“" _ le— O ] il
- F B _ G
Rapporto A B C D E F G H ) L M P R T W X Y Z | PESO Kg.
4.77-24.5:1 90+4 | 60 | 130 | 110 | 75 160 | 145 [ 18444 | 495 | 53 | 40 | 188 | 9.8 | 20 | 50 | 25 8 28 33
27-56:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 11351 25160 | 30 8 33 42
56-61:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 | 1351 251 60 | 30 8 33 43.5
60-88.59:1 140 95 | 205 170 | 115 | 245 | 235 290 601 84 170|263 11753080 |40 1| 12| 43 62.5
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
- J -
D —=
K
N_
T =/ KT }
9, g M| X -~
| || - e
g — . B A )
z
e 8
Ll
)
Rapporto A B C D E J K M N w X Y Z PESO Kg.
4.77-24.5:1 200 130 11 12 165 495 50 40 3.5 50 25 8 28 33
27-56:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 42
56-61:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 43.5
60-88.59:1 300 230 13.5 16 265 610 80 70 4 80 40 12 43 62.5




MP165 - HP 2,3 KW 1,6

PRESTAZIONE E DIMENSIONI
8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia Coppia | Coppia
Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia | Min. Max. | Coppia
Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo Di Di Stallo
spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm spunto | spunto Nm
Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm Nm
882 | 13,72 | 12,74 | 7,84 | 11,76 | 10,78 | 5,88 | 9,80 | 882 | 490 | 784 | 686 | 3,92 | 588 | 588 | 294 | 3,92 | 3,92
|l g |l g el g el 8 E| 8 |l g
. | T |E2]| 2 T |E2| ¢ T |E2| ¢ T |52| ¢ T 82| ¢ T|E2| ¢
85| s |3gl | 8 |3s| o | 8|3l | 8 |3c]| 2| 8|3l e| 8|2
o' c SN € c SN € c SN = c SN £ c SN £ c SN €
T o [ E o QS E o [ E o oS 1 [} Qs 1 o o< E
g (L] = o 3 w =1 o 3 w =1 o 3 wn - o 3 wn = o 3 wn = o 3 w
2 |88| £ | 2 |S8| £ | 8 |s8| £ | & |s5| 5| & (85| 5| & (85| ¢
o (] o ] o () o () o () o (]
2400 | 2,3 6,86 36 1,9 5,88 32 1,5 3,92 27 1,0 2,94 23 0,6 1,96 18 0,2 0,98 14
2200 | 2,3 6,86 34 1,9 5,88 29 1,5 4,90 25 11 2,94 21 0,7 1,96 17 0,3 0,98 13
2000 | 2,2 7,84 31 1,8 6,86 27 1,5 4,90 23 11 3,92 19 0,7 1,96 15 0,3 0,98 12
1800 ( 2,1 7,84 28 1,8 6,86 24 1.4 5,88 21 11 3,92 18 0,7 2,94 14 0,3 0,98 11
1600 2,0 8,82 25 1,7 6,86 22 1,3 5,88 19 1,0 4,90 16 0,7 2,94 13 04 1,96 10
1400 1,8 8,82 22 1,5 7,84 20 1,3 5,88 17 1,0 4,90 14 0,7 2,94 11 0,4 1,96 9
1200 1,7 9,80 20 1,4 7,84 17 1.1 6,86 15 0,9 4,90 12 0,6 3,92 10 0,4 1,96 8
1000 1,4 9,80 17 1,2 8,82 15 1,0 6,86 13 0,8 5,88 11 0,6 3,92 9 0,3 1,96 6
800 1,2 110,78 14 1,0 8,82 12 0,8 7,84 11 0,7 5,88 9 0,5 3,92 7 0,3 2,94 5
600 09 (10,78 11 0,8 9,80 10 0,7 7,84 8 0,5 5,88 7 04 4,90 6 0,3 2,94 4
400 0,7 (11,76 8 0,6 9,80 7 0,5 7,84 6 0,4 6,86 5 0,3 4,90 4 0,2 2,94 3
VERSIONI DISPONIBILI Lubrificazione: 3-4 gocce/1" in servizio continuo
MP165F flangiato 6-10 gocce/1' in servizio intermittente
MP165FV flangiato con comando Orizzontale 75 ml Verticale 150 ml.
MP165P su base Filtrazione: 64 p o migliore
MP165PV su base con comando Carico radiale: 445 N max.
MP165BR Motore con freno pneumatico BR110 Momento d’inerzia: 0,01 g.m
Temperatura d’esercizio: da -20°C a +80°C
Peso (versione MP165):Kg.13
| 139 27 @200 i
Piastra di collegamento 58 ~Linguetta 5X5X27 50 Tappo rempimento olio
filettata 1/2"BSP e
(rimuovere per installare (S - 2
il comando a bordo) : % @ X §
- ) T
ox
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Scarico principale / Y ¥
Tappo livello olio per > \49 /
montaggio orizzontale 30 ST
33 Tappo drenaggio olio
35 36.5 N°4 Fori @11 (livello olio per montaggio
’ ! verticale)
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TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

COPPIA - VELOCITA COPPIA AVVIAMENTO - PRESSIONE
10 - i pressione bar
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VELOCITA giri al minuto PRESSIONE P.S.1.
30 80
PEAK POWER & stato sviluppato a 2000 ~F-1--- |36
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MOTORIDUTTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Condizioni alla massima potenza Coppia min. Peso Kg
ﬁﬁf,':f;:g kw hp Giri/1’ Coppia dispante Riduttore | Adattatore Motore e
Nm Nm riduttore
4,77 1,2 1,6 440 23 Nm 15.5 4.5 33
24,50 1,2 1,6 86 122 146 15.5 4.5 33
50 1,2 1,6 42 250 300 26 4.5 43.5
73,30 1,2 1,6 29 366 439 45 4.5 62.5
104,80 1,2 1,6 20 524 629 45 4.5 62.5
129,79 1,2 1,6 16 649 779 79 4.5 96.5
155,46 1,2 1,6 14 777 932 79 4.5 96.5
175,18 1,2 1,6 12 876 1051 79 4.5 96.5
213,64 1,2 1,6 10 1068 1282 79 4.5 96.5
256.86 1,2 1,6 8 1284 1541 129 4.5 146.5

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI RADIALI ﬂ



MOTORIDUTTORE CON BASE
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Rapporto A B C D E F G H ) L M P R T W X Y Z | PESO Kg.
4.77-24.5:1 90+4 | 60 | 130 | 110 | 75 160 | 145 [ 18444 | 495 | 53 | 40 | 188 | 9.8 | 20 | 50 | 25 8 28 33
27-56:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 11351 25160 | 30 8 33 42
56-61:1 115 75 | 165 135 90 200 | 195 209 532 | 63| 50| 220 | 1351 251 60 | 30 8 33 43.5
60-88.59:1 140 95 | 205 170 | 115 | 245 | 235 290 601 84 170|263 11753080 |40 1| 12| 43 62.5
MOTORIDUTTORE FLANGIATO
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Rapporto A B C D E J K M N w X Y Z PESO Kg.
4.77-24.5:1 200 130 11 12 165 495 50 40 3.5 50 25 8 28 33
27-56:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 42
56-61:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 60 30 8 33 43.5
60-88.59:1 300 230 13.5 16 265 610 80 70 4 80 40 12 43 62.5




